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Naslov

URL

Autori

Naslov izvornika

Sustav dinamickog pozicioniranja plovnih objekata kao osnova bududih sustava automatskog upravljanja

Vuksié¢, Marko

Suvremene strategije odrzavanja u pomorstvu s naglaskom na odrzavanje orijentirano na pouzdanost

Vuksié, Marko
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